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	Ф.И.О. 

автора (авторов)
	Наименование

учебно-методической литературы
	Издательство, 

год издания
	Количество экземпляров

	
	
	
	в библи-отеке
	на кафедре

	1
	2
	3
	4
	5

	Основная литература

	К. Фу, Р. Гонсалес, К. Ли
	Робототехника
	-М.: Мир,1989.-624с.
	15
	(у препода-вателя-электронный вариант)

	М.Шахинпур
	Курс робототехники
	-М.: Мир,1990.-527с.
	15
	(у препода-вателя-электронный вариант)

	К.В. Фролов, Е.И.Воробьев
	Механика промышленных роботов. Кн.1: Кинематика и динамика.
	-М.: Высш.шк.,1988.-304с.
	15
	(у препода-вателя-электронный вариант)

	С.Л. Зенкевич, А.С. Ющенко
	Основы управления манипуляционными роботами
	-М.: Наука, 2004.-480с.
	5
	(у препода-вателя-электронный вариант)


	Дополнительная литература

	Корендясев А.И.
	Теоретические основы робототехники. Книга 1.
	-М.: Наука, 2006.-383с.
	-
	(у препода-вателя-электронный вариант)


